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Robética Industrial 4 h/a 80 h/a

EMENTA: Tipos de robds; Estrutura mecéanica: transmissdes, atuadores, elementos terminais;
Sensores para robédtica; Sistemas de visdo; Selecdao de robds industriais; Ferramentas
matematicas para localizacdo espacial, Cinematica e dinamica de robés; Controle cinematico e
dinamico; Programacéao e simulagao de robds.

OBJETIVOS: Apresentar os fundamentos da robética industrial de manipulagao; Introduzir os
elementos componentes da estrutura de robés; Desenvolver programas de comando para robds
manipuladores; Introduzir os fundamentos fisicos e matematicos dos principais tipos de robds;
Desenvolver modelos em software de simulagao matematica. Aplicar as técnicas de controle aos
modelos propostos; Apresentar e desenvolver o projeto e a construgdo de um protétipo de robética.

CONTEUDO PROGRAMATICO: Introducéo, histérico, fundamentos de robética; Tipos de robds;
Caracteristicas construtivas e funcionais; Estrutura mecanica: transmissdes, atuadores, elementos
terminais; Sensores para robética; Sistemas de visao; Selecao de robds industriais; Ferramentas
matematicas para localizagdo espacial; Introducao a Cinematica e dindmica de robés; Introducéo
ao Controle cinematico e dinamico de robds; Programacao e simulacao de robés.

BIBLIOGRAFIA BASICA:

BARRIENTOS, Antonio. Fundamentos de robética. 2. ed, MCGRAW-HILL / INTERAMERICANA DE
ESPANA, 2007.

SALANT, Michael A. Introdugao a robética. Sao Paulo: Makron Books.

SCIAVICCO, Lorenzo; SICILIANO, Bruno. Modelling and control of robot manipulators. 2nd.ed.
London: Springer, 2000. (Advanced textbooks in control and signal processing).

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

PAZOS, Fernando. Automacéo de sistemas e robética. Rio de Janeiro: Axel Books, 2002.
ROMANO, Vitor Ferreira. Robética industrial: aplicagdo na industria de manufatura e de processos.
Séo Paulo: E. Blucher, 2002.
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